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1 Aciklama: Modbus

Connect Pro 400V kontrol tnitesindeki Modbus, Modbus RTU standardina dayan-
maktadir.
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COIL kaydr  Kaydol

2 Kaydol
2.1 COIL kaydi
Aciklama COIL kayitlar «okuma ve yazma» kayitlaridir. Diger bir deyisle, degerler okuna-

bilir ve yazilabilir. Mevcut durumda, kayitlar yalnizca okuma islemleri igin kullanil-
maktadir. Litfen yazma komutlarini kullanmaktan kaginin. Bu, gelecekteki genis-
letme galigsmalari igin tasarlanmistir.

islevier COIL kaydini okumak igin kullanilan islev kodu 0x01'dir.

Bir COIL kayd bir bit genisligindedir.

Adresleri kaydet COIL kayitlari, 04 ile 270E, (00001 ile 09999) arasindaki adres araliginda yer alir.

KESSEL kontrol Gniteleri i¢in su anda asagidaki kayitlar kullaniimaktadir:

e 1-500 (veya: 00001-00500) Dijital cikiglar

2.1.1 COIL 04-94(00001-00010) | Dijital gikislar
Modbus ayarlari islev kodu: 01,
Aciklama
KaydOI m AGIkIama
00001 Réle 1 Réle devre disi 1. ana tiiketicinin rélesinin durumunu gésterir
birakild
1: Réle devreye girdi
00002 1 2. réle RS 2 0: Réle devre disi 2. ana tlketicinin rélesinin durumunu gésterir
birakild
1: Réle devreye girdi
00003 1 Ariza rolesi RSt 0: Réle devre disi Ariza sinyali igin rélenin durumunu gésterir
birakild
1: Role devreye girdi
00004 1 Uyari rélesi RWa 0: Réle devre disi Uyari sinyali igin rélenin durumunu gésterir
birakild
1: Réle devreye girdi
00005 1 Sesli alarm EXT 0: Réle devre disi Harici sinyal vericisinin durumunu gésterir
birakild
1: Réle devreye girdi
00006 1 Cikti 1 RA1 0: Réle devre disi Cikis 1'in durumunu gdsterir
birakild
1: Réle devreye girdi
00007 1 Cikti 2 RA2 0: Réle devre disi Cikis 2'nin durumunu gosterir
birakild
1: Réle devreye girdi
00008 1 Cikti 3 RA3 0: Réle devre disi Cikis 3'in durumunu gosterir
birakildi
1: Role devreye girdi
00009 1 Cikti 4 RA4 0: Réle devre disi Cikis 4'in durumunu gosterir
birakild
1: Réle devreye girdi
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Ayrik giris  Kaydol

KaydOI m AGIkIama

00010 Cikti 5 Role devre disi Cikis 5'in durumunu gosterir
birakildi
1: Roéle devreye girdi
2.2 Ayrik giris
Aciklama DISCRETE kayitlari salt okunur kayitlardir. Baska bir deyisle, degerler okunabilir.

Kontrol Unitesinin dijital girislerinin degerleri Modbus islev grubunda derlenmistir.

islevier COIL kaydini okumak icin kullanilan islev kodu 0x02'dir.
Bir DISCRETE kaydi bir bit buytklugindedir.

Adresleri kaydet DISCRETE kayaitlari, Oy ile 270E, (10001 ile 19999) arasindaki adres araliginda
yer alir.

KESSEL kontrol Uniteleri i¢in su anda asagidaki kayitlar kullaniimaktadir:

® 1ila 4 (veya: 10001 ila 10004) dijital giris

® 100 ila 115 (veya: 10100 ila 10115) Genel durum ve hatalar

® 200 ila 222 (veya: 10200 ila 10222) Genel durum ve hata kodlari
® 300-314 (veya: 10300—-10314) Genel durum ve hatalar

® 5100 ila 5103 (veya: 15100 ila 15103) Salt sistemi iletigimi i¢in durum ve ariza
sinyalleri

® 5500 ila 5523 (veya: 15500 ila 15523) Motorlar ve pompalar i¢in durum ve
ariza sinyalleri

® 5600 ila 5615 (veya: 15600 ila 15615) Motorlar ve pompalar i¢in durum ve
ariza sinyalleri

® 5700 ila 5702 (veya: 15700 ila 15702) Motorlar ve pompalar igin durum ve
ariza sinyalleri

® 6100 ila 6106 (veya: 16100 ila 16106) Sensorler ve girisler icin durum ve ariza
sinyalleri

® 6500 ila 6512 (veya: 16500 ila 16512) Damperler ve geri akis i¢gin durum ve
ariza sinyalleri

® 7500 ila 7512 (veya: 17500 ila 17512) SonicControl sensdri ve yag ayiricl igin
durum ve ariza sinyalleri

221 DISKRET Girig 04-3 (10001-10004) | Dijital girisler

Modbus ayarlari islev kodu: 02,

Aciklama

e = S | B = T —
10001 1 Girig 1 0: normalde acik Girig 1'in mantiksal durumunu gésterir

1: normalde kapali

10002 1 2. Girig 12 0: normalde agik Girig 1'in mantiksal durumunu gésterir

1: normalde kapali
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Ayrik giris

Kaydol

10003

10004 1

222

Modbus ayarlari

3. Girig

Giris 4

Aciklama

normalde agik

normalde kapali

normalde agik

normalde kapali

Giris 3'0n mantiksal durumunu gosterir

Girig 4'n mantik durumunu gdsterir

DISKRET Girig 63,~72; (10100-10115) | Genel durum ve hatalar

islev kodu: 02,

10100 ilk Baslatma heniiz yapilmadi Baglatma igleminin gergeklestirilip gergeklestirilmedigini
gOsterir
tamamlandi
10101 1 Cihaz baglatildi Gl etkinlik yok Cihaz durumu: baslatildi
etkinlik gerceklesti
10102 1 Fabrika\n\tayarlari Is etkinlik yok Fabrika\n\tayarlari
etkinlik gerceklesti
10103 1 Akustik alarm onay- AlQuit etkinlik yok Akustik alarm onaylandi
tand etkinlik gergeklesti
10104 1 Ariza\n\tonaylandi Cik etkinlik yok Ariza durumu onaylandi
etkinlik gerceklesti
10105 1 Bakim yapildi WarD heniiz yapilmadi Bakimin yapilip yapiimadigini gésterir
tamamlandi
10106 1 Parametre\n\tdegisti Parw etkinlik yok Parametre durum degisikligi
etkinlik gergeklesti
10107 1 Uzman parametresi ExpW etkinlik yok Uzman parametresinin durumu degisti
degistirildi
etkinlik gerceklesti
10108 1 Kayit defteri\n\tokuma  LogR etkinlik yok Kayit defteri okuma durumu
etkinlik gerceklesti
10109 1 Sensoér yapilandirmasi  SenKonW etkinlik yok Sensoér yapilandirma durumu degisti
degistirildi
etkinlik gergeklesti
10110 1 Kontrol Unitesi kapa- ~ SchGH heniiz yapilmadi Kontrol Unitesinin kapatilip kapatilmadigini gésterir
pat tamamlandi
10111 1 Pil izleme etkinlestirildi BatUA etkinlik yok Pil izleme etkinlestirildi
etkinlik gerceklesti
10112 1 Pil izleme devre digi BatUD etkinlik yok Pil izleme durumu devre digi
birakildi
etkinlik gergeklesti
10113 1 Yazihim gincellemesi ~ SUE etkinlik yok Durum: Yazilim glincellemesi basariyla tamamlandi
ezl etkinlik gerceklesti
10114 1 Parametre okundu ParR etkinlik yok Parametre okuma durumu
etkinlik gerceklesti
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Ayrik girig

Kaydol

10115

223

Modbus ayarlari

Bakim zamani

WarF

0: etkinlik yok
1: etkinlik gergeklesti

Durum: Bakim zamani geldi

DISKRET Giris C7,-DDy, (10200-10222) | Genel durum ve hatalar

islev kodu: 02,

Aciklama

10200 1
10201 1
10202 1
10203 1
10204 1
10205 1
10206 1
10207 1
10208 1
10209 1
10210 1
10211 1
10212 1
10213 1
10214 1
10215 1

G kesintisi

Pil hatasi

Alarm sicakligi asildi

Denetim birimi aktif

durumdaydi

Uyku modu

SDS basarili

SDS basarisiz

SDS kesildi

Déner alan hatasi

L1 faz hatasi

L2 faz hatasi

L3 faz hatasi

Program yiklendi

Legionella temizleme
islemi devam ediyor

Alarm seviyesi asildi —

seviye probu

Alarm seviyesi agildi —

optik prob

BatF

AlTempU

WdA

SIM

SDSE

SDSNE

SDSAb

DfF

PhFL1

PhFL2

PhFL3

Halkla lligkiler

LsA

AnUPs

Yillar

hata yok
1: Hata
0: hata yok
1: Hata
0: hata yok
1: Hata

0: etkinlik yok
1: etkinlik gerceklesti

0: etkinlik yok
1: etkinlik gergeklesti

0: etkinlik yok
1: etkinlik gerceklesti

0: hata yok
1: Hata

0: etkinlik yok
1: etkinlik gergeklesti

0: hata yok
1: Hata
0: hata yok
1: Hata
0: hata yok
1: Hata
0: hata yok
1: Hata

0: etkinlik yok
1: etkinlik gerceklesti

0: etkinlik yok
1: etkinlik gergeklesti

0: hata yok
1: Hata
0: hata yok
1: Hata

Durum: Elektrik kesintisi

Pil hatasi durumu

Durum: Alarm sicaklidi asildi

Denetim kurumu faaliyetteydi

Uyku modu

SDS durumu: basarih

SDS durumu: basarisiz

SDS durumu: iptal edildi

Doénusiim alani hata durumu

Durum: L1 faz hatasi

Durum: L2 faz hatasi

Durum: L3 faz hatasi

Program durumu okundu

Legionella yikama durumu: etkin

Durum: Alarm seviyesi asildi —

seviye probu

Durum: Alarm seviyesi asildi — optik prob
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Ayrik giris Kaydol

10216 Alarm seviyesi asildi — Cev. hata yok Durum: Basing sensori alarm seviyesi asildi
basin¢ sensori " e
10217 1 Alarm seviyesi agildi  Ceviri 0: hata yok Durum: Alarm seviyesi agildi (yiizer)
(float) 1: Hata
10218 1 \.(apllandlrma degisti-  Konfw 0: etkinlik yok Durum: Yapilandirma degistirildi
rld 1: etkinlik gergeklesti
10219 1 U__zman _parametreleri ExpR 0: etkinlik yok Uzman parametreleri yiklendi
ISl 1: etkinlik gerceklesti
10220 1 L1'de dlguk gerilim USpL1 0: hata yok L1 diguk gerilim durumu
il Hata
10221 1 L2'de digik gerilim USpL2 0: hata yok L2 digik gerilim durumu
1: Hata
10222 1 L3'te duslk gerilim USpL3 0: hata yok L3 dlgik gerilim durumu
1: Hata
224 DISKRET Giris 12By-139, (10300-10314) | Genel durum ve hatalar

Modbus ayarlari islev kodu: 02,

Aciklama

10300

10301

10302

10303

10304

10305

10306

10307

10308

10309

L1'de asiri gerilim

L2'de agiri gerilim

L3'te asir gerilim

Uyari: Sicaklik sinirini
asti

Sebeke gerilimi agik

Kontrol Unitesi sicakligi
aslildi

Yazilim giincellemesi
basliyor

Yazilim glincellemesi
basarisiz

Potansiyelsiz kontak:
Uyari — Manuel galis-
tirma

Potansiyelsiz kontak:
Ariza — Manuel mod

USpL1

UspL2

UspL3

WaTempU

NSpE

SchGTempU

Sust

SUNE

PotKWHand

PotKStHand

hata yok
Hata

hata yok
Hata

hata yok
Hata

etkinlik yok
etkinlik gerceklesti

etkinlik yok
etkinlik gergeklesti

hata yok
Hata

etkinlik yok
etkinlik gerceklesti

etkinlik yok
etkinlik gergeklesti
etkinlik yok

etkinlik gerceklesti

etkinlik yok
etkinlik gerceklesti

L1 asir gerilim durumu

L2 asin gerilim durumu

L3 asir gerilim durumu

Durum: Uyari: Sicaklik siniri asildi

Sebeke gerilimi agik

Salt cihazi sicaklik siniri asildi

Durum: Yazihm guncellemesi baslatildi

Durum: Yazilim glincellemesi basarisiz oldu

Durum: Potansiyelsiz kontak, Uyari, Manuel mod

Durum: Potansiyelsiz kontak, Ariza, Manuel mod
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Ayrik giris

Kaydol

10310

10311

10312

10313

10314

2.2.5

ModBus ayarlari

1

Harici sesli alarm,
manuel igletim

NVS bellegi

Gunluk defterinin dog-
rulanmasi basarisiz
oldu

ExtSgHand etkinlik yok Harici sinyal vericisinin durumu: Manuel mod
1: etkinlik gerceklesti

SpNVS 0: etkinlik yok NVS bellek durumu
1: etkinlik gerceklesti

LogValF 0: etkinlik yok Durum: Gunliik kaydi dogrulama basarisiz

1: etkinlik gergeklesti

Olguim verilerinin depo- MessValF 0: etkinlik yok Olguim verilerinin depolanma durumu: Dogrulama basari-
lanmasi dogrulamasi siz

basarisiz oldu 1:  etkinlik gerceklesti

Eksik NFC kaydi FNFC 0: etkinlik yok Durum: NFC kaydi eksik

Aciklama

1: etkinlik gerceklesti

DISCRETE Giriggazsh-on20n (12601-12602) | Uzaktan Kumanda
durumu ve hatalari

islev kodu: 02,

12601

12602

2.2.6

Modbus ayarlari

1

RemoteControl'lin
etkinlestiriimesi

FR etkinlestirilmemis RemoteControl etkinlestirme durumu

1: kilidi acilmig

RemoteControl iletisim KfRC 0: hata yok Ana salt panosu ile RemoteControl arasindaki iletisim

hatasi

Aciklama

durumu
1: Hata

DISCRETE Giris 13EBy-13EE, (15100-15103) | Kontrol dnitesi
iletigsimi icin durum ve hata sinyalleri

islev kodu: 02,

15100

15101

15102

15103

227

Modbus ayarlari

1

1

1

LIN hatasi (SonicCont- LIN hata yok LIN hata durumu

il 1:  Hata

RS485 hatasi RS485 0: hatayok RS485 hata durumu
i Hata

Modem hatasi Modem 0: hata yok Modem hata durumu
1: Hata

iletisim hatasi KomF 0:  hatayok Durum: iletisim hatasi
1:  Hata

DISCRETE Girig 157B4-15934 (15500-15524) | Motorlar ve
pompalar i¢cin durum ve hata sinyalleri

islev kodu: 02,
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Aciklama

Ayrik girig

Kaydol

15500 1 Motor korumasi 1 tetik- MS1 hata yok Motor korumasi 1 devreye girdi
lendi
Hata
15501 1 Pompa 1'de réle hatasi RFP1 hata yok Durum: Pompa 1 réle arizasi
Hata
15502 1 Isi korumasi 1A Th1A hata yok Durum: Termal koruma 1A
Hata
15503 1 Isi korumasi 1B Th1B hata yok Isi korumasi 1B durumu
Hata
15504 1 Yukari akig pompa 1 UP1L1 hata yok 1 numarali L1 pompasinda asiri akim durumu
L1
Hata
15505 1 Yukar akis pompa 1 UP1L2 hata yok Asiri akim durumu, Pompa 1 L2
L2
Hata
15506 1 Yukari akis pompa 1 UP1L3 hata yok Asir akim durumu, Pompa 1 L3
L3
Hata
15507 1 Asagi akis pompa 1 L1 UP1LA1 hata yok Durum: Diigtk gerilim, Pompa 1 L1
Hata
15508 1 Asagi akis pompa 1L2 UP1L2 hata yok Durum: Distik gerilim, Pompa 1 L2
Hata
15509 1 Asagi akis pompa 1 L3 UP1L3 hata yok Durum: Alt akim, Pompa 1 L3
Hata
15510 1 Pompa 1 igin maksi- MSP1 Maksimum sayiya ula- ~ Pompa 1 igin maksimum calisma donglist asildi durumu
mum calisma déngusu silmadi
I
sayist astldi Maksimum sayiya ula-
sildi
15511 1 Yukari akis pompa2  UP2L1 hata yok Asiri akim durumu, Pompa 2 L1
L1
Hata
15512 1 Yukari akis pompa2  UP2L2 hata yok Asiri akim durumu, Pompa 2 L2
L2
Hata
15513 1 Yukari akis pompa 2 UP2L3 hata yok Asir akim durumu, Pompa 2 L3
L3
Hata
15514 1 Asagi akis pompa 2 L1 UP2L1 hata yok Durum: Diigtk gerilim, Pompa 2 L1
Hata
15515 1 Asagi akis pompa 2 L2 UP2L2 hata yok Durum: Dislik voltaj, Pompa 2 L2
Hata
15516 1 Asagi akis pompa 2 L3 UP2L3 hata yok Durum: Dlstk voltaj, Pompa 2 L3
Hata
15517 1 Pompa 2 igin maksi- MSP2 Maksimum saylya ula- ~ Pompa 2 igin maksimum calisma donguist asildi durumu
mum calisma déngusu silmadi
I
sayist astldi Maksimum sayiya ula-
sildi
15518 1 Termal koruma 2A Th2A hata yok 2A sinifi termal koruma
Hata
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Ayrik girig

Kaydol

15519
15520 1
15521 1
15522 1
15523 1
15524 1
228

Modbus ayarlari

Is1 korumasi 2B

Maks. calisma\n\tsii-
resi 1

Maks. ¢alisma\n\tsii-
resi 2

En fazla deneme
sayisi: 1

En fazla deneme
sayisi: 2

Pompa 2'de réle hatasi

Th2B hata yok Isi korumasi 2B durumu
1:  Hata
GzP1 0: Maksimum sayiya ula- ~ Durum: Sinir galisma siresi 1
siimadi
1: Maksimum sayiya ula-
sildi
GzP2 0: Maksimum sayiya ula- ~ Durum: Sinir calisma siresi 2
siimadi
1: Maksimum sayiya ula-
sildi
GP1 0: Maksimum sayiya ula- ~ Durum: En fazla sayim sayisi 1
siimadi
1: Maksimum sayiya ula-
sildi
GP2 0: Maksimum saylya ula- Durum: Sinir déngisi 2
siimadi
1: Maksimum sayiya ula-
sildi
RFP2 0: hata yok Durum: Pompa 2 réle arizasi
1:  Hata

DISKRET Giris 15E0,-15EE,, (15601-15615) | Motorlar ve pompalar
igin durum ve hata sinyalleri

islev kodu: 02,

Aciklama

15601 1
15602 1
15603 1
15604 1
15605 1
15606 1
15607 1
15608 1
15609 1

Motor korumasi 2 tetik-
lendi

Pompa 1 otomatik isle-
tim devre disi

Pompa 1 otomatik isle-
tim etkin

Yeniden baslat 1

Yeniden baglat 2

Pompa 2 otomatik isle-
tim devre disi

Pompa 2 otomatik isle-
tim etkin

Pompa 1 manuel isle-
tim

Pompa 2 manuel igle-
tim

MS2 hata yok Motor korumasi 2 devreye girdi
1: Hata
AutoP1Dak 0: etkinlik yok Durum: Pompa 1 igin otomatik mod devre disi
1: etkinlik gerceklesti
AutoP1Ak 0: etkinlik yok Durum: Pompa 1 igin otomatik mod etkinlestirildi
1: etkinlik gerceklesti
Wa1 0: etkinlik yok Durum: Yeniden Baglatma 1
1: etkinlik gergeklesti
Wa2 0: etkinlik yok Durum: Yeniden Baglatma 2
1: etkinlik gerceklesti
AutoP2Dak 0: etkinlik yok Durum: Pompa 2 igin otomatik mod devre digi
1: etkinlik gerceklesti
AutoP2Ak 0: etkinlik yok Durum: Pompa 2 igin otomatik mod etkinlestirildi
1: etkinlik gergeklesti
P1EI 0: etkinlik yok Pompa 1 durumu: Manuel galisma
1: etkinlik gerceklesti
P2Hand 0: etkinlik yok Pompa 2 durumu: Manuel ¢alisma

1: etkinlik gerceklesti

(i} KESSEL

KESSEL Modbus RTU Protokoli 13/39



Ayrik giris  Kaydol

15610 Saat y6niiniin ter- LP1EI etkinlik yok Durum: Pompa 1, manuel modda saat yoniiniin tersine
sine dénus, Pompa 1 doéntyor
manuel isletim 1:  etkinlik gerceklesti
15611 1 Saat y6énunin ter- LP2Hand 0: etkinlik yok Durum: 2 numarali pompa saat yéniinin tersine dontyor
sine donus, Pompa 2 - . (manuel galistirma)
manuel isletim 1: etkinlik gerceklesti
15612 1 AC cikisi 1, manuel ACOut1Hand 0: etkinlik yok AC Cikigi 1'in durumu: Manuel mod
isletim
1: etkinlik gergeklesti
15613 1 AC cikigl 2, manuel ACOut2Hand 0: etkinlik yok Durum: AC ¢ikisI 2, manuel mod
isletim
1: etkinlik gerceklesti
15614 1 AC cikigi 3, manuel ACOut3Hand 0: etkinlik yok AC Cikigi 3'Un durumu: Manuel mod
isletim
1: etkinlik gerceklesti
15615 1 AC cikisi 4, manuel ACOut4Hand 0: etkinlik yok AC Cikis 4'n durumu: Manuel mod
isletim

1: etkinlik gergeklesti

229 DISCRETE Girig 1643,-1645, (15700-15702) | Motorlar ve
pompalar i¢in durum ve hata sinyalleri
Modbus ayarlari islev kodu: 02,
Aciklama
I e N
15700 1 AC cikisi 5, manuel ACOut5Hand etkinlik yok Durum: AC ¢ikisi 5, manuel mod
igletim
s 1: etkinlik gerceklesti
15701 1 Aktliator 1'de ariza Stm1F 0: etkinlik yok Durum: Aktliator 1 arizasi
1: etkinlik gerceklesti
15702 1 Aktlator 1 icin maksi-  MSPStm1 0: Maksimum sayiya ula- ~ Durum: Aktlator 1 igin maksimum anahtarlama dongist
mum calisma doéngusu silmadi sayisi aglldi
sayist astldi 1: Maksimum sayiya ula-
sildi
2.2.10 DISKRET Girig 17D34-17D9y, (16100-16106) | Sensorler ve girisler
icin durum ve hata sinyalleri
Modbus ayarlari islev kodu: 02,
Aciklama
5 = S | = B =~ T —
16100 1 Basing hatasi 0: hata yok Basing hatasi durumu
iz Hata
16101 1 Basing kaybi Da 0: hata yok Basing kaybi durumu
1: Hata
16102 1 Prob hatasi, optik prob  SFOS1 0: hata yok Durum: Optik prob hatasi
1
1:  Hata
16103 1 Sensor hatasi: kanat ~ SFKI 0: hatayok Prob hatasi kanat durumu
(Optik prob 2) ) .
3 ata
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Ayrik girig

Kaydol

16104
16105 1
16106 1
2.2.11

Modbus ayarlari

Seviye hatasi

Mantiksiz\n\tseviye
girisi

Seviye sensorl probu
hatasi|

SFP'ler

hata yok
Hata

dogru seviye girisi

Mantiksiz\n\tseviye girisi

hata yok
Hata

Seviye hatasi durumu

Mantiksiz seviye giris durumu

Durum: Seviye probu hatasi

DISKRET Girig 1963,—196F, (16500-16512) | Kanatgiklar ve geri
akig i¢in durum ve hata sinyalleri

islev kodu: 02,

Aciklama

16500 1
16501 1
16502 1
16503 1
16504 1
16505 1
16506 1
16507 1
16508 1
16509 1
16510 1
16511 1
16512 1

Klape hatasi

Kanat motoru hatasi

Kapak kapali

Geri akigla calistirma

Kanadin maksimum
calisma déngusu asildi

SDS flebi ameliyati
basarili gecti

SDS flebi basarisiz
oldu

SDS flebi kesintiye
ugradi

Kanadi ag

Kanadin manuel galig-
tirimasi

Kanadin otomatik
calismasi etkinlestirildi

Kanadin otomatik
calismasi devre disi
birakildi

Geri akinti ucu

MFKI

KIC

Yeniden baglat

MSKI

SDSKIE

SDSKINE

SDSKIAb

Tuvalet

KIHand

AutoKIAk

AutoKIDeak

Geri

hata yok
Hata

hata yok
Hata

etkinlik yok
etkinlik gergeklesti

etkinlik yok
etkinlik gerceklesti

Maksimum sayiya ula-
stiimadi

Maksimum sayiya ula-
sildi

etkinlik yok
etkinlik gerceklesti

hata yok
Hata

hata yok
Hata

etkinlik yok
etkinlik gerceklesti

etkinlik yok
etkinlik gergeklesti

etkinlik yok
etkinlik gerceklesti

etkinlik yok
etkinlik gerceklesti

etkinlik yok
etkinlik gergeklesti

Kanat hatasi durumu

Kanat motoru hata durumu

Kapak kapali

Durum: Is Yiikii Baslangici

Kanat igin maksimum calisma déngusu asildi durumu

SDS kapagi durumu: basarili

SDS kanadi durumu basarisiz

Durum: SDS kanadi kirilmig

Kanadi ag

Kanat durumu: Manuel galistirma

Durum: Otomatik kanat modu etkinlestirildi

Durum: Otomatik kanat ¢alismasi devre disi

Durum: Birikmis isler tamamlandi

(i} KESSEL
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2.2.12

Modbus ayarlari

Ayrik girig

Aciklama

Kaydol

DISCRETE Girig 1D4By-1D57, (17500-17512) | SonicControl
sensorl ve yag ayiricl igin durum ve hata sinyalleri

islev kodu: 02,

17500 1 Tahliye heniiz yapiimadi imha durumu
tamamlandi
17501 1 Kalibrasyon bagariyla  KalErf etkinlik yok Kalibrasyon bagariyla tamamlandi
tamamlandi
etkinlik gergeklesti
17502 1 On alarm katman FVA etkinlik yok Durum: Alarm 6ncesi; Kaplama kalinligi: F
kahnhgr F
¢ etkinlik gerceklesti
17503 1 Sensor kuru STr kurumamis Sensorin kuru durumu
Kuru
17504 1 Dinlenme fazi algilan-  SRph Dinlenme asamasi Durum: dinlenme agsamasi tespit edilmedi
madi
Dinlenme asamasi yok
17505 1 Alarm tabakasinin FA hata yok Durum: Alarm — Kaplama kalinligi F
kalnhigr F
Hata
17506 1 Ayirici sicakligi simirn - ATempU hata yok Durum: Ayirici sicaklidi sinirin Gzerine gikti
Uzerine cikti
Hata
17507 1 SonicControl manuel ~ SCHand etkinlik yok Durum: SonicControl manuel élgimi
olgim
etkinlik gergeklesti
17508 1 PIN ile kontor yiikleme BefEn etkinlik yok Durum: PIN ile kontor yliklemesi igin kilidi agiimig
etkinlik gerceklesti
17509 1 Dolum iglemi bagladi  BefSt etkinlik yok Dolum iglemi bagladi
etkinlik gerceklesti
17510 1 Doldurma iglemi durak- BefP etkinlik yok Doldurma islemi duraklatildi
latildi
etkinlik gergeklesti
17511 1 Doldurma iglemi BefAb etkinlik yok Durum: Doldurma iglemi tamamlandi
tamamlandi
etkinlik gerceklesti
17512 1 Doldurma iglemi kesildi BefAbg etkinlik yok Doldurma iglemi kesildi
etkinlik gerceklesti
2.3 Giris kaydi
Aciklama INPUT kayitlari tamamen «salt okunur» kayitlardir. Bagka bir deyisle, degerler
okunabilir.
Cesitli kontrol Unitesi islevlerine ait hata ve durum bilgileri, giris kayitlari aracili-
giyla sorgulanabilir ve ayarlanabilir.
Bunlar arasinda kontrol tnitesi i¢in genel olarak gegerli olan bilgilerin yani sira
motorlar, pompalar, kanatgik, geri akis, analog sensorler ve diger bilesenlere ait
parametreler ve degerler de yer almaktadir.
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Girig kaydi

islevier

Adresleri kaydet

2.3.1

Modbus ayarlari

Kaydol

Giris kaydini okumak icin kullanilan islev kodu 0x04'tir.

Bir INPUT kaydi 16 bit / 2 bayt boyutundadir.

INPUT kayitlari, Oy ile 270E, (30001 ile 39999) arasindaki adres aralijinda yer
alir.

KESSEL kontrol Gniteleri igin su anda asagidaki kayitlar kullaniimaktadir:

® 1-500 (veya: 30001 - 30500):

= Kontrol Unitesi hakkinda genel bilgiler
® 551 -600 (veya: 30551 - 30600):

= Bagl pompa ve motorlarin parametreleri ve degerleri
® 601 - 650 (veya: 30601 - 30650):

= Kanat ve geri akis i¢in parametreler ve degerler
® 651 - 700 (veya: 30651 - 30700):

= Sensor sistemi ve su seviyesi dlgimi igin parametreler ve degerler
® 751 -800 (veya: 30751 - 30800):

= SonicControl sensoériinin parametreleri ve degerleri
® 4051 - 4600 (veya: 34051 - 34600):

= SonicSensor igin verileri ve bilgileri tarayin

GIRIS 04-14 (30001-30002) | Toplam calisma siiresi

Kontrol unitesinin toplam ¢alisma suresi, INPUT kayitlari Oy ve 1y araciligiyla oku-
nabilir.

Deger araligi (maksimum deger) tek bir kayit igin ¢cok genis oldugundan, ¢ikis igin
iki kayit kullaniimalidir.

islev kodu: 04y

Aciklama
32 Toplam galisma siresi Faktor: 0,01 Bu deger, kontrol nitesinin ilk devreye alinma-
sindan bu yana 6lgilen toplam calisma suresini
Ofset: 0 gosterir.
Birim: h
Uriin grubu 0 saat ile 429496729,5

2.3.2

Modbus ayarlari

saat arasi

GIRIS 2,-3y (30003-30004) | Elektrik kesintisi siiresi

Kontrol Unitesinin elektrik kesintisi suresi, INPUT kayitlari 2, ve 3y, araciligiyla
okunabilir.

Deger araligi (maksimum deger) tek bir kayit i¢in ¢cok genis oldugundan, ¢ikis igin
iki kayit kullaniimalidir.

islev kodu: 04y
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Giris kaydr  Kaydol

Aciklama
Elektrik kesintisi sresi Faktor: 0,01 Bu deger, kontrol Unitesinin ilk devreye alinma-
sindan bu yana gecen olgilen kesinti stresini

Ofset: 0 gosterir.

Birim: h

Uriin grubu 0 saat ile 429496729,5

saat arasl

2.3.3 GIRIS 4,, (30005) | Deger Pil gerilimi

INPUT kaydi 4, ve aracilidiyla pil gerilimi okunabilir.

AKkU voltaji, akiiniin o anki voltaj degerini gdsterir.

Modbus ayarlari islev kodu: 04,

Aciklama

Batarya voltaji Faktor: Ak voltaji degeri
Ofset: 0
Birim: \
Uriin grubu 0Vila255V
8 kullaniimiyor
2.34 GIRIS 5, (30006) | Sicaklik

Kontrol Unitesinin sicakhgi, INPUT kayit defteri 5, araciligiyla okunabilir.

Modbus ayarlari islev kodu: 04y

Aciklama
Sicaklik Faktor: Bu deger, kontrol Unitesinde 6lgllen sicakligi
gosterir.

Ofset: -50

Birim: °C

Uriin grubu -50 °C ile 6503,5 °C

arasl

2.3.5 GIRIS 6, (30007) | Sebeke gerilimi L1

Kontrol Unitesinin sebeke gerilimi L1, INPUT kaydi 6, araciligiyla okunabilir.

Modbus ayarlari islev kodu: 04y

Aciklama

16 Sebeke gerilimi L1 Faktor: Sebeke gerilimi L1 degeri
Ofset: 0
Birim: \
Uriin grubu 0V ila 65535V
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Giris kaydr  Kaydol

2.3.6 GIRIS 7, (30008) | Sebeke gerilimi L2

Kontrol Uinitesinin sebeke gerilimi L2, INPUT kaydi 7, araciligiyla okunabilir.

Modbus ayarlari islev kodu: 04y
Aciklama
I [ N
16 Sebeke gerilimi L2 Faktor: Sebeke gerilimi L2 degeri
Ofset: 0
Birim: \Y
Uriin grubu 0 Vila 65535 V
2.3.7 GIRIS 8, (30009) | Sebeke gerilimi L3

Kontrol Uinitesinin sebeke gerilimi L3, INPUT kaydi 8, araciligiyla okunabilir.

Modbus ayarlar islev kodu: 04y
Aciklama
16 Sebeke gerilimi L3 Faktor: Sebeke gerilimi L3 degeri
Ofset: 0
Birim: \%
Uriin grubu 0 Vila 65535 V
2.3.8 GIRIS 9, (30010) | Dil ve agilis gecikmesi

INPUT kayit¢isinda 9y can segcilen dil okunabilir.

Modbus ayarlari islev kodu: 04y

Aciklama

Deutsch Dil degeri

English
Fransizca
italyanca
Lehce
Hollandaca
Danca
Fince

izlandaca

© o N o O b~ W N -~ O

isvegce

N
o

Bulgarca
11 Russian
12 Cek

13 Tirkge

8 kullaniimiyor
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Giris kaydr  Kaydol

2.3.9 GIRIS A, (30011) | SDS araligi

Kontrol Unitesinin SDS araligina ait guinler, INPUT kaydi Ay araciliiyla okunabilir.

Modbus ayarlari islev kodu: 04y
Aciklama
S R N - B = B—
SDS aralik giinleri Faktor: SDS aralik giinleri degeri

Ofset: 0

Birim: d

Uriin grubu 0 giin ile 65535 giin

arasl

2.3.10 GIRIS By, (30012) | SDS aralik siresi

Kontrol tnitesinin SDS moduna gegctigi zaman, INPUT kaydi B, araciliiyla oku-
nabilir.

Zaman saatlere ve dakikalara bdlinmastir. Bunlarin her biri 8 bitlik degerler

halinde iletilir
Modbus ayarlari islev kodu: 04y
Aciklama
T 57—
SDS aralik siiresi (saat) Faktor: SDS calismasi suresine iliskin deger (saat)
Ofset: 0
Birim: h
Uriin grubu 0 saat ila 255 saat
8 SDS aralik siresi (dakika) Eaktor: 1 SDS caligmasi suresine iligkin deger (dakika)
Ofset: 0
Birim: min
Uriin grubu 0 dakika ile 255 dakika
arasi
2.3.11 GIRIS Cy-Dy, (30013-30014) | Seri numarasi (ZSB)
Kontrol {initesinin seri numarasinin ZSB kismi (ilk 6 basamak), C,, ve Dy, GIRIS
kayitlari araciligiyla okunabilir.
Deger araligi (maksimum deger) tek bir kayit igin ¢cok genis oldugundan, ¢ikis igin
iki kayit kullaniimalidir.
Modbus ayarlari islev kodu: 04y
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Giris kaydr  Kaydol

Aciklama
T S [ S
13-14 Seri numarasi (ZSB) Faktor: Bu deger, kontrol linitesinin seri numarasinin
ZSB kismini gosterir.
Ofset: 0
Birim: -
Uriin grubu 0 ila 4294967295
2.3.12 GIRIS Ey (30015) | Seri numarasi (tarih)
Seri numarasinin tarihi (7. ila 10. basamaklar), INPUT kaydi Ey, aracihgiyla okuna-
bilir.
Modbus ayarlari islev kodu: 04y
Aciklama
I S
Seri numarasi (tarih) Faktor: Bu deger, seri numarasinin tarihini gésterir.
Ofset: 0
Birim:
Uriin grubu 0ila 65535
2.3.13 GIRIS F, (30016) | Seri numarasi (sirall numara)
Seri numarasinin sira numarasi (11 ila 14. basamaklar), F,, GIRIS kaydi aracili-
giyla okunabilir.
Modbus ayarlari islev kodu: 04y
Aciklama
Seri numarasi (sirali numara)  Faktor: Bu deger, seri numarasinin sira numarasini
gosterir.
Ofset: 0
Birim:
Uriin grubu 0 ila 65535
2.3.14 GIRIS 226,-227, (30551-30552) | Pompa 1 galisma siresi
Pompa 1'in ¢galisma suresi, INPUT kayitlari 226, ve 227, araciligiyla okunabilir.
Deger araligi (maksimum deger) tek bir kayit i¢in gok genis oldugundan, ¢ikis igin
iki kayit kullaniimalidir.
Modbus ayarlar islev kodu: 04y
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Giris kaydr  Kaydol

Aciklama
ovio | Bonutiy [Tm —— Josger  Jagkama
551 - 552 32 Caligsma stiresi\n\tpompa 1 Faktor: 0,01 Calisma suresi pompa 1 degeri

Ofset: 0

Birim: h

Uriin grubu 0 saat ile 429496729,5

saat arasl

2.3.15 GIRIS 228,229, (30553-30554) | Calisma déng(ileri 1

Modbus ayarlari

Aciklama

Pompa 1'in galisma dénglsi sayisi, 228, ve 229, GIRIS kayitlar araciliiyla oku-
nabilir.

Deger araligi (maksimum deger) tek bir kayit igin gok genis oldugundan, ¢ikis igin
iki kayit kullaniimalidir.

islev kodu: 04y

553 - 554

2.3.16

Modbus ayarlari

Aciklama

Calisma\n\tdongdleri 1 Faktor: Calisma donglileri pompa 1 degeri
Ofset: 0
Birim: X
Uriin grubu Ox ile 4294967295x

arasil

GIRIS 22A,-22B,, (30555-30556) | Calisma siiresi pompasi 2

Kontrol Unitesindeki 2 numarali pompanin ¢alisma suresi, INPUT kayitlari 22A, ve
22By, araciligiyla okunabilir.

Deger araligi (maksimum deger) tek bir kayit i¢in gok genis oldugundan, gikis igin
iki kayit kullanilmalidir.

islev kodu: 04y

555 - 556 Calisma suresi\n\tpompa 2 Faktor: 0,01 Calisma suresi pompa 2 degeri
Ofset: 0
Birim: h
Uriin grubu 0 saat ile 429496729,5
saat arasi
2.3.17 GIRIS 22C,-22Dy, (30557-30558) | Calisma dénglileri 2
Kontrol Unitesinin 2 numarali pompasinin galisma déngu sayisi, 22C, ve 22Dy
GIRIS kayitlari araciligiyla okunabilir.
Deger araligi (maksimum deger) tek bir kayit igin gok genis oldugundan, gikis igin
iki kayit kullaniimahdir.
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Girig kaydi

Modbus ayarlari

Kaydol

islev kodu: 04y

Aciklama
C T = S
557 - 558 32 Calisma\n\tdongdleri 2 Faktor: Pompa 2'nin galisma doénglileri degeri

Ofset: 0

Birim: X

Uriin grubu Ox ile 4294967295x

arasl

2.3.18 GIRIS 22E, (30559) | Pompa 1 (L1) icin giic kaynagi

Pompa 1'in (L1) akimi, INPUT kaydi 22E,, araciligiyla okunabilir.

Modbus ayarlari

Aciklama

islev kodu: 04y

Pompa 1 igin gii¢ kaynagi (L1) Faktor:

Pompa 1 akimi (L1) degeri

Ofset: 0
Birim: A
Uriin grubu 0 Aila 6553,5 A
2.3.19 GIRIS 22F,, (30560) | Pompa 1 (L2) icin gli¢ kaynagi

Pompa 1'in (L2) akimi, INPUT kaydi 22F, araciligiyla okunabilir.

Modbus ayarlari

Aciklama

islev kodu: 04y

Pompa 1 icin gli¢c kaynagi (L2) Faktor:

Pompa 1 akimi (L2) degeri

Ofset: 0
Birim: A
Uriin grubu 0Aila6553,5A
2.3.20 GIRIS 2304 (30561) | Pompa 1 (L3) igin gl kaynagi

Pompa 1'in (L3) akimi, INPUT kaydi 230y araciligiyla okunabilir.

Modbus ayarlari

Aciklama

islev kodu: 04y

Pompa 1 igin gii¢ kaynagi (L3) Faktor:

Pompa 1 akimi (L3) degeri

(i} KESSEL

Ofset: 0

Birim: A

Uriin grubu 0 Aila 6553,5 A
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Giris kaydr  Kaydol

2.3.21 GIRIS 2314 (30562) | Pompa 2 igin gii¢ kaynagi (L1)

Pompa 2'nin (L1) akimi, INPUT kayit defteri 231, araciligiyla okunabilir.

Modbus ayarlari islev kodu: 04y
Aciklama
T " W
Pompa 2 icin glic kaynagi (L1) Faktor: Pompa 2 akimi (L1) degeri
Ofset: 0
Birim: A
Uriin grubu 0Aila6553,5A
2.3.22 GIRIS 232, (30563) | Pompa 2 igin glic kaynagi (L2)

Pompa 2'nin (L2) akimi, INPUT kaydi 232, araciliiyla okunabilir.

Modbus ayarlari islev kodu: 04,
Aciklama
I I T 2 7 S
Pompa 2 igin gli¢ kaynagi (L2) Faktor: Pompa 2 akimi (L2) degeri
Ofset: 0
Birim: A
Uriin grubu 0 Aila6553,5 A
2.3.23 GIRIS 233,, (30564) | Pompa 2 icin glic kaynagi (L3)

Pompa 2'nin (L3) akimi, INPUT kaydi 233, araciligiyla okunabilir.

Modbus ayarlari islev kodu: 04,
Aciklama
T " W
Pompa 2 icin glic kaynagi (L3) Faktor: Pompa 2 akimi (L3) degeri
Ofset: 0
Birim: A
Uriin grubu 0 Aila6553,5A
2.3.24 GIRIS 234, (30565) | Pompa 1 nominal akimi

Kontrol Unitesindeki 1 numarali pompanin nominal akimi, INPUT kaydi 234, ara-
cihgiyla okunabilir.

Modbus ayarlari islev kodu: 04y
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Giris kaydr  Kaydol

Aciklama
ST e o M S = R —
Pompa 1'in nominal akimi Faktor: Pompa 1 igin nominal akim
Ofset: 0
Birim: A
Uriin grubu 0Aila6553,5A
2.3.25 GIRIS 235, (30566) | Pompa 2 nominal akimi
Kontrol Unitesindeki 2 numarali pompanin nominal akimi, INPUT kaydi 235, ara-
cihgiyla okunabilir.
Modbus ayarlari islev kodu: 04y
Aciklama
Pompa 2'nin nominal akimi Faktor: Pompa 2 igin nominal akim
Ofset: 0
Birim: A
Uriin grubu 0Aila6553,5A
2.3.26 GIRIS 236, (30567) | Pompa 1 gecikmeli ¢alisir
Pompa 1'in baglatma gecikmesi, INPUT kayit defteri 236, araciligiyla okunabilir.
Modbus ayarlari islev kodu: 04y
Aciklama
ST e e R —
1 numaral pompa gecikmeli Faktor: Gecikme degeri
Ofset: 0
Birim: [s]
Uriin grubu 0 ile 65535 arasi
2.3.27 GIRIS 237, (30568) | Pompa 1'in galisma siresi
Kontrol Unitesinin 1 numarali pompasinin ¢alisma suresi, INPUT kaydi 237, araci-
ligiyla okunabilir.
Modbus ayarlari islev kodu: 04,
Aciklama
N
Pompa 1'in galigma sturesi Faktor: Pompa 1'in durma suresi degeri
Ofset: 0
Birim: [s]
Uriin grubu 0 ile 65535 arasi
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Giris kaydr  Kaydol

2.3.28 GIRIS 238, (30569) | Pompa 2 gecikmeli

Pompa 2'nin baslatma gecikmesi, INPUT kayit defteri 238, araciligiyla okunabilir.

Modbus ayarlari islev kodu: 04y

Aciklama

N L - R

2 numarall pompa gecikmeli Faktor: Pompa 2'nin devreye girme gecikmesi degeri

Ofset: 0
Birim: [s]
Uriin grubu 0 ile 65535 arasi

2.3.29 GIRIS 239, (30570) | Pompa 2'nin galisma siresi

Kontrol tnitesinin 2 numarali pompasinin durma siresi, INPUT kayit defteri 239,
araciligiyla okunabilir.

Modbus ayarlari islev kodu: 04y
Aciklama
N N e | = R —
Pompa 2'nin galisma siresi Faktor: Pompa 2'nin durma stiresi degeri
Ofset: 0
Birim: [s]
Uriin grubu 0 ile 65535 arasi
2.3.30 GIRIS 23A, (30571) | Maks. galisma suresi
Kontrol Unitesinin maksimum ¢alisma suiresi, INPUT kaydi 23A, araciliiyla oku-
nabilir.
Modbus ayarlari islev kodu: 04y
Aciklama
Maks. galisma suresi Faktor: Maksimum calisma siiresi degeri
Ofset: 0
Birim: min
Uriin grubu 0 dakika ile 65.535
dakika arasi
2.3.31 GIRIS 23By (30572) | Maks. ¢alisma sayisi
Kontrol Unitesinin sinir déngu sayisi, INPUT kaydi 23By, araciligiyla okunabilir.
Modbus ayarlari islev kodu: 04y
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Aciklama

Girig kaydi

Kaydol

2.3.32

Modbus ayarlari

Aciklama

Maks. galisma\n\tsayisi Faktor: Maksimum calistirma sayisi
Ofset: 0
Birim: x/10 dakika
Uriin grubu 10 dakikada 0 devir ile
10 dakikada 65.535
devir arasi

GIRIS 23C,-23Dy, (30573-30574) | Pompalarin enerji tiketimi

Kontrol nitesinin pompalarinin hesaplanan enerji tiiketimi, 23C,, ve 23Dy, GIRIS
kayitlari araciligiyla okunabilir.

Deger araligi (maksimum deger) tek bir kayit igin gok genis oldugundan, ¢ikis igin
iki kayit kullaniimalidir.

islev kodu: 04y

573 - 574

2.3.33

Modbus ayarlari

Aciklama

Eneriji tiketen pompalar Faktor: Pompa eneriji tuketimi degeri
Ofset: 0
Birim: KWh
Uriin grubu 0 kWh ile

429.496.729,5 kWh
arasi

GIRIS 258,-259,, (30601-30602) | Geri akis asamasi

Kontrol (initesinin toplam bekleme siiresi, 258, ve 259, GIRIS kayitlari araciligiyla
okunabilir.

Deger araligi (maksimum deger) tek bir kayit icin gok genis oldugundan, gikis igin
iki kayit kullaniimalidir.

islev kodu: 04y

601 - 602

2.3.34

Geri akis asamasi Faktor: Toplam durgun su fazi degeri
Ofset: 0
Birim: h
Uriin grubu 0 saat ile 429496729,5
saat arasi

GIRIS 25A,-25B,, (30603-30604) | Geri akis olaylarinin sayisi

Kontrol (initesine ait toplam emniyet tertibati sayisi, 25A, ve 25B,, GIRIS kayitlari
araciligiyla okunabilir.
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Giris kaydr  Kaydol

Deger araligi (maksimum deger) tek bir kayit igin gok genis oldugundan, ¢ikis igin
iki kayit kullanilmalidir.

Modbus ayarlari islev kodu: 04y
Aciklama
TR
603 - 604 Geri akis olaylari Faktor: Kontrol Unitesinin toplam geri akis asamasi
degeri

Ofset: 0

Birim: X

Uriin grubu Ox ile 4294967295x

arasi

2.3.35 GIRIS 25C, (30605) | Kanat akimi

Kontrol tnitesinin vana akimi, INPUT kayit defteri 25Cy, araciligiyla okunabilir.

Modbus ayarlari islev kodu: 04y
Aciklama
S R T = = N —
16 Klape akimi Faktor: Kanat akim degeri
Ofset: 0
Birim: mA
Uriin grubu 0 mA ila 65535 mA
2.3.36 GIRIS 25D, (30606) | Maksimum kanat akimi
Kontrol Uinitesinin maksimum anahtarlama akimi, INPUT kaydi 25Dy araciligiyla
okunabilir.
Modbus ayarlari islev kodu: 04y
Aciklama
S R = - W —
Maksimum kanat akimi Faktor: Maks. kanat akimi degeri
Ofset: 0
Birim: mA
Uriin grubu 0 mA ila 65535 mA
2.3.37 GIRIS 25E,, (30607) | Gecikmeli kanat
Kontrol Unitesinin kapi kilidi gecikme siresi, INPUT kayit defteri 25E, araciligiyla
okunabilir.
Modbus ayarlari islev kodu: 04y
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Aciklama

Gecikme kanadi Faktor: Gecikme kanadi degeri
Ofset: 0
Birim: [s]
Uriin grubu 0 ile 65535 arasi
2.3.38 GIRIS 28A,, (30651) | Hava kabarcigi ofseti

Kontrol Unitesinin basing sensdru igin hava enjeksiyon ofseti, INPUT kaydi 28A,
araciligiyla okunabilir.

Modbus ayarlari islev kodu: 04y

Aciklama

Hava kabarcigi kaymasi Faktor: Basing sensoériiniin hava kabarcigi ofset degeri
Ofset: 0
Birim: mm
Uriin grubu 0 mm'den 65535
mm'ye
2.3.39 GIRIS 28B,, (30652) | Sensér yiiksekligi

Sensor sisteminin yiksekligi, INPUT kayit defteri 28By, araciliiyla okunabilir.

Modbus ayarlari islev kodu: 04y

Aciklama
= e N L =
Sensorlerin ylksekligi Faktor: Sensor sisteminin ylksekligi degeri

Ofset: 0

Birim: mm

Uriin grubu 0 mm'den 65535

mm'ye

2.3.40 GIRIS 28C,, (30653) | Algilama bélgesi seviye probu

Seviye probunun ayarlanmis dlgim araligi, INPUT kaydi 28Cy, araciligiyla okuna-
bilir.

Modbus ayarlari islev kodu: 04,

Aciklama

Algilama bdlgesi seviye sen- Faktor: Seviye sensori degeri igin algilama bolgesi
sord Ofset: 0
Birim: mm
Uriin grubu 0 mm'den 65535
mm'ye
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Girig kaydi

2.3.41

Modbus ayarlari

Aciklama

Kaydol

GIRIS 28Dy, (30654) | KAPALI 1 - seviye

Pompalama iglemini kapatmak igin kullanilan OFF 1 seviyesi, 30654 numarali
giris kaydi araciligiyla okunabilir.

islev kodu: 04y

Kapali 1 -\n\tS

2.342

Modbus ayarlari

Aciklama

eviye Faktor: Pompalama vanasini kapatmak igin 1 seviye
asag|
Ofset: 0
Birim: mm
Uriin grubu 0 mm'den 65535
mm'ye

GIRIS 28E, (30655) | KAPALI 2 - seviyeli

2. pompayI kapatmak i¢in kullanilan OFF 2 seviyesi, 30655 numarali giris kaydi
araciligiyla okunabilir.

islev kodu: 04y

Kapali 2 -\n\tSeviye

2.3.43

Modbus ayarlari

Aciklama

Faktor: 2. seviyeyi kapatarak 2. pompayi devre disl
birakin
Ofset: 0
Birim: mm
Uriin grubu 0 mm'den 65535
mm'ye

GIRIS 28F, (30656) | ACIK 1 - seviye

Pompalama isleminin baglatiimasi igin gereken ON 1 seviyesi, 30656 numarali
giris kaydi araciligiyla okunabilir.

islev kodu: 04y

16 Acik 1 -Seviye

2.3.44

Modbus ayarlari

Faktor: Pompalama degerini baglatmak igin 1 seviye-
sinde
Ofset: 0
Birim: mm
Uriin grubu 0 mm'den 65535
mm'ye

GIRIS 290, (30657) | ACIK 2 - seviyeli

2. pompayi ¢alistirmak icin ON 2 seviyesi, 30657 numarali giris kaydi araciligiyla
okunabilir.

islev kodu: 04y
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Girig kaydi

Aciklama

Kaydol

Aclk 2 -Seviye

2.345

Modbus ayarlari

Aciklama

Faktor:
Ofset:
Birim:

Uriin grubu

2. seviyede 2. pompayi ¢alistirmak igin
0
mm

0 mm'den 65535
mm'ye

GIRIS 291, (30658) | Alarm seviyesi

islev kodu: 04,

ALARM seviyesi, INPUT kaydi 291y, araciliiyla okunabilir.

16 Alarm seviyesi

2.3.46

Modbus ayarlari

Aciklama

Faktor:
Ofset:
Birim:

Uriin grubu

ALARM seviyesi degeri
0
mm

0 mm'den 65535
mm'ye

GIRIS 292, (30659) | Ofset basing sensérii

Basing sensoriinin ofseti, INPUT kayit defteri 292, araciliiyla okunabilir.

islev kodu: 04y

Dengeleme\n\tBasinci\n\tSen-  Faktor:

soru

Basing sensori ofset degeri

Ofset: -32768

Birim: mm

Uriin grubu -32768 mm'den 32767
mm'ye

2.3.47 GIRIS 293, (30660) | Akim seviyesi

Sistem tankindaki mevcut su seviyesi, 30664 numarali giris kaydi araciligiyla oku-
nabilir.

Modbus ayarlari islev kodu: 04y

Aciklama
Mevcut seviye Faktor: Tanktaki mevcut (su) seviyesi
Ofset: 0
Birim: mm
Uriin grubu 0 mm'den 65535
mm'ye
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Girig kaydi

2.3.48

Modbus ayarlari

Aciklama

Kaydol

GIRIS 2EE (30751) | SonicControl sensériiniin mevcut degeri

Gres tabakasinin kalinligi ve gres ayiricinin sicakhgi, 2EE,, giris kaydi araciligiyla
okunabilir.

Bu degerler, en son olcllen degerlerdir ve ilgili sensor takilip etkinlestirildiginde
gorintdlenir.

islev kodu: 04y

8 Katman kalinhigi Faktor: Katman kalinligi degeri
Ofset: -128
Birim: cm
Uriin grubu 0 cm ila 255 cm

8 Yag ayirici sicakhgi Faktor: 1 Yag ayirici sicaklik degeri
Ofset: 0
Birim: °C
Uriin grubu 0 °Cile 255 °C arasi

2.3.49

Modbus ayarlari

Aciklama

GIRIS 2EF, (30752) | Alarm tabakasi kalinlig

SonicControl sensoéri icin 6nceden ayarlanmig alarm katmani kalinligi ve 6n
alarm katmani kalinligi, 30752 numaral giris kaydi araciliiyla okunabilir.

On uyari tabakasi kalinhdi, yag ayiricinin degistiriimesinin diisiintlmesi gereken
kalinhgi gosterir.

Alarm katman kalinhi§ina ulasilirsa, yag ayiricinin imha edilmesi gerekir.

islev kodu: 04y

Katman kalinhigr alarmi

8 Katman kalinligi 6n alarmi

Faktor: Onceden ayarlanmis alarm katman kalinligs
degeri

Ofset: 0

Birim: cm

Uriin grubu 0 cm ila 255 cm

Faktor: 1 Onceden ayarlanmis 6n alarm katman kalinhigi
degeri

Ofset: 0

Birim: cm

Uriin grubu 0 cm ila 255 cm

2.3.50 GIRIS 2F0, (30753) | Algilama bolgesi
SonicControl sensoriinin 6lgim arahgi, 2F0y giris kaydi araciligiyla okunabilir.
Kayit, her biri 8 bitlik 2 araliga ayriimistir. Oncelikle, algilama bélgesinin baslan-
gici verilir. ikincisi, algilama bélgesinin sonu okunabilir.
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Girig kaydi

Modbus ayarlari

Aciklama

Kaydol

islev kodu: 04y

Algilama bélgesinin baglangici

8 Algilama bdlgesinin sonu

2.3.51

Modbus ayarlari

Faktor: Algilama bélgesinin baslangi¢ degeri
Ofset: 0

Birim: cm

Uriin grubu 0 cmila 255 cm

Faktor: 1 Algilama bolgesinin son degeri
Ofset: 0

Birim: cm

Uriin grubu 0 cmila 255 cm

GIRIS 2F1,, (30754) | Olgiim araliginin baslangici

Kontrol Unitesinin élcim araliginin baglangi¢c zamani, INPUT kayit defteri 2F1,
araciligiyla okunabilir.

Zaman saatlere ve dakikalara bolinmastir. Bunlarin her biri 8 bitlik degerler
halinde iletilir

islev kodu: 04,

Aciklama
8 Olgiim araligi —
(saat)
8 Olgiim araligi —
(dakika)

2.3.52

Modbus ayarlari

Baslangi¢ Faktor: Baslangic saati
Ofset: 0
Birim: h
Uriin grubu 0 saat ile 255 saat
arasi
Baslangi¢ Faktor: 1 Baslangi¢ saatinin dakikasi
Ofset: 0
Birim: min
Uriin grubu 0 dakikadan
255 dakikaya

GIRIS 2F2,, (30755) | Olglim araliginin sonu

Kontrol Unitesinin élcim araliginin bitis zamani, INPUT kaydi 2F2, araciligiyla
okunabilir.

Zaman saatlere ve dakikalara bolinmastir. Bunlarin her biri 8 bitlik degerler
halinde iletilir

islev kodu: 04,
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KESSEL Modbus RTU Protokoli 33/39



Giris kaydr  Kaydol

Aciklama
N T S [ S
8 Olgiim araligi — Son (saat) Faktor: Kiyamet saati
Ofset: 0
Birim: h
Uriin grubu 0 saat ile 255 saat
arasi
8 Olguim araligi — Son (dakika) Faktor: 1 Son saat
Ofset: 0
Birim: min
Uriin grubu 0 dakikadan
255 dakikaya
2.3.53 GIRIS 2F3,, (30756) | Seviye karsilastirmasi ve yogunluk
Seviye telafisi degerleri, 2F3, INPUT kaydi araciligiyla okunabilir. SonicControl
sensdr ayarlari igin bu deger gereklidir.
Modbus ayarlari islev kodu: 04y
Aciklama
T T S [ S
Seviye karsilastirmasi Faktor: Seviye karsilagtirma degeri
Ofset: 0
Birim: cm
Uriin grubu 0 cmila 255 cm
2.3.54 GIRIiSoar1+ (32801) | Ayirici durumu
Ayiricinin durumuna iliskin degerler,oar1H numaran INPUT kaydi araciligiyla okunabilir.
Bu deger, imha islemi sirasinda ekranin dogru sekilde goriintilenmesi igin gerekli-
dir.
ModBus ayarlari islev kodu: 04y
Aciklama
T - N
2801 Ayiricinin durumu Faktor: Ayiricinin durumu: hangi ekranin gérunttlen-
mesi gerektigi
Ofset: 0
Birim: -
Uriin grubu 0ila 255
8 kullaniimamig - -
2.3.55 GIRISoar1n (32802) | Bertaraf igin kalan toplam siire
Tdm imha sireci igin kalan toplam sure,gar1H numaran INPUT kaydi araciligiyla oku-
nabilir. Bu deger, ekranda dogru gérintulenmesini saglamak i¢in gereklidir.
ModBus ayarlari islev kodu: 04y
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Girig kaydi

Aciklama

Kaydol

2802 16 Kalan toplam imha siresi Faktor: Bertaraf islemi icin gereken kalan toplam sire-
nin degeri
Ofset: 0
Birim: -
Uriin grubu 0 ila 65535
2.3.56 GiRiSOAFZH-OAFIiH (32803-32804) | Mevcut grUbun metin klmllgl

ModBus ayarlari

Aciklama

O anda etkin olan grubun metin kimligi,oar2n il€0ar3n @arasindaki INPUT kayitlari ara-
ciligiyla okunabilir. Bu deger, atik bertaraf ekraninda dogru gorintilenmesini sag-
lamak i¢in gereklidir.

islev kodu: 04y

2803 - 2804 32 Su anda etkin olan grubun Faktor: Su anda etkin olan grubun metin kimliginin
metin kimligi degeri
Ofset: 0
Birim: =
Uriin grubu 0ila 4.294.967.295
2.3.57 GIRISaran (32805) | Gésterilen grup icin kalan siire

ModBus ayarlari

Aciklama

Su anda gérintilenen grubun kalan suresine iliskin deger,oaran numaran INPUT kaydi
araciligiyla okunabilir. Bu deger, imha iglemi sirasinda ekranin dogru sekilde
goruntilenmesi igin gereklidir.

islev kodu: 04y

2805 Su anda gérintllenen grubun  Faktor: Su anda gérintiilenen grup igin kalan strenin
kalan siresi degeri
Ofset: 0
Birim: -
Uriin grubu 0 ila 65535
2.3.58 GIRISoarsH-0ar7n (32807-32808) | Grubu duraklatmak igin metin

ModBus ayarlari

kimligi

Grubu duraklatmak igin kullanilan metin kimligi,oarsr il€0ar7 @arasindaki INPUT
kayitlarindan okunabilir. Bu deger, atik bertaraf ekraninda dogru géruntiilenmesini
saglamak i¢in gereklidir.

islev kodu: 04,
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Giris kaydr  Kaydol

Aciklama
I T [~ S
2807 - 2808 Grubu duraklatmak igin metin = Faktor: Grubu duraklatmak icin metin kimligi degeri
Kimli
e Ofset: 0
Birim: -
Uriin grubu 0ila 4.294.967.295
2.3.59 GIRISoarsH-0aren (32809-32810) | Aciklayici metin icin metin kimligi
Bilgilendirme metninin metin kimligi,oarsn il€oaron arasindaki INPUT kayitlari aracili-
diyla okunabilir. Bu deder, imha ekraninda dogru gértntilenmesini saglamak icin
gereklidir.
ModBus ayarlari islev kodu: 04,
Aciklama
s e N - .= B —
2809-2810 32 Bilgilendirme metni icin metin - Faktor: Not metni igin metin kimliginin degeri
kimlig
imig Ofset: 0
Birim: -
Uriin grubu 0ila 4.294.967.295
2.3.60 GIRISoarar-oarsn (32811-32812) | Manuel mod 1’deki tek tek gruplarin
durumu 1
Her bir grubun durumu, manuel moddagaran ileoaren arasi INPUT kayitlari araci-
ligiyla okunabilir. Bu sayede, hangi gruplarin su anda aktif veya pasif oldugunu
belirlemek mimkiin olur. Bu deder, manuel ¢alistirma menistinde dogru gorinti-
lenmesini saglamak i¢in gereklidir.
ModBus ayarlari islev kodu: 04y
Aciklama
T W R B B
2811 — 2812 Manuel mod 1'deki her bir gru-  Faktor: Manuel mod 1°de tek tek gruplarin durumuna
bun durumu iliskin deger
Ofset: 0
Birim: -
Uriin grubu 0 ila 4.294.967.295
2.3.61 GIRISoarch-oaron (32813-32814) | Manuel mod 2'de tek tek gruplarin
durumu
Her bir grubun durumu, manuel moddagarch ilegaron arasindaki INPUT kayitlari
araciligiyla okunabilir. Bu sayede, hangi gruplarin su anda aktif oldugu ve hangi-
lerinin aktif olmadigi belirlenebilir. Bu deder, manuel ¢alistirma menistinde dogru
goruntilenmesini saglamak igin gereklidir.
ModBus ayarlari islev kodu: 04,

36/39 KESSEL Modbus RTU Protokoli (i} KESSEL



Girig kaydi

Aciklama

Kaydol

2813 - 2814 Manuel mod 2'deki tek tek Faktor: Manuel mod 2'de her bir grubun durumuna ilig-
gruplarin durumu kin deger
Ofset: 0
Birim: -
Uriin grubu 0ila 4.294.967.295
2.3.62 GIRISoarer (32815) | Ayirici tiiri

ModBus ayarlari

Aciklama

Ayiricinin tirt (Otomatik Karistirma ve Pompalama, Otomatik Karistirma vb.)a.
ren numaral INPUT kaydi araciligiyla okunabilir. Bu deger, ilgili ayirici tird i¢in dogru
grup metinlerinin géruntilenmesi icin gereklidir.

islev kodu: 04,

2815 Ayirici tar

24

Aciklama

islevier

Adresleri kaydet

Faktor: Ayirici turl igin deger
Ofset: 0
Birim: =
Uriin grubu 0 ila 65535
Tutma kaydi

HOLDING kayitlari, “okuma ve yazma” kayitlaridir. Baska bir deyisle, degerler
okunabilir ve yazilabilir. Mevcut durumda,greor (49001) hari¢ olmak tizere, kayitlar
yalnizca okuma komutlari igin kullaniimaktadir. Yazma komutlarindan kaginiimali-
dir. Bu, gelecekteki genisletme ihtiyacglari géz éniinde bulundurularak tasarlanmis-
tir.

Cesitli kontrol Unitesi islevlerine ait hata ve durum bilgileri, tutma kayitlari aracili-
giyla sorgulanabilir.

Bunlar arasinda, kontrol Unitesi i¢in genel olarak gegerli olan bilgilerin yani sira
motorlar, pompalar, kanatgik, geri akis ve diger bilesenlere ait durum degerleri de
yer almaktadir.

Bekletme kaydini okumak igin kullanilan islev kodu 0x03'tdr.

Bir HOLDING kaydina yazmak i¢gin kullanilan iglev kodu 0x06'd1r.

Bir HOLDING kaydi 16 bit / 2 bayt buyukligindedir.

HOLDING kayitlari,gcsrn ilecsarn (40001 ile 49999) arasindaki adres araliginda yer
almaktadir.

Connect Pro 400V salt sistemi i¢in su anda asagidaki kayitlar kullaniimaktadir:

® 2804 - 2805 (veya: 42804 - 42805):
= Yag ayiricilar icin komut kaydi
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Tutma kaydr  Kaydol

241 HOLDINGoar34 | Program secimini baglatmak icin tetikleyici

Program segiminin baslatiimasi igin tetikleyici,oaran numaran HOLDING kaydi aracili-
giyla ayarlanabilir.

ModBus ayarlari islev kodu: 03y
Aciklama
I T -~ S
0AF3 Program se¢imini baglatmak Faktor: Program secimini baglatmak igin kullanilan tetik-
icin tetikleyici leyicinin degeri.
Ofset: 0
Birim:
Uriin grubu 0 ila 65535
24.2 HOLDINGoars4 | Imha slrecinin durumunu belirle

Bertaraf strecinin durumu,oaran numaran HOLDING kaydi araciliiyla ayarlanabilir.

ModBus ayarlari islev kodu: 03,
Aciklama
0AF4 imha strecinin durumunu belir-  Faktsr: Bu deger kullanilarak imha strecinin durumu
leyin ayarlanabilir.
Ofset: 0
Birim:
Uriin grubu 0ila 65535
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